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ERKENNUNG UND QUANTIFIZIERUNG VON TOTHOLZ
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RGB-Bild der Standardkamera Wärmebild/IR Kamera

Totholzbereich
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TOTHOLZ-ERKENNUNG AUF DROHNEN-BILDERN

 Ziel: Erkennung und Zählen/”Vermessen” von Totholzbereichen

 Aktuelle Hardware: Mavic 3T (~6T EUR)

 Herausfordernde Bedingungen:

 Daten abhängig von Wetter, Sonneneinstrahlung, Perspektive, 

Tageszeit, etc.

 Große Variabilität aufgrund der Vegetation

 Objekte mit hoher Temperatur als Störfaktor (Gebäude, Straßen, 

Fahrzeuge, Tiere, etc.)

 Projekt im IIW-Master: Team von 12 Studierenden
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BESTEHENDE DATENSÄTZE SIND UNGENÜGEND

https://universe.roboflow.com/2905168025-qq-com/standing-dead-tree/dataset/1

https://universe.roboflow.com/2905168025-qq-com/standing-dead-tree/dataset/1
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NÄCHSTE SCHRITTE

 26.11.24: Geometrische Kalibrierung der Thermal und RGB Kamera (Vor-Ort Termin Berliner Forsten)

 Februar 24: Finalisierung Prototyp des Annotationstools

 Frühjahr 25: Annotation der Daten

 Sommer 25: Trainieren erster Modelle
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deepbench – BENCHMARKING VON COMPUTER VISION MODELLEN

KI-Modell 

Beispiel-Datensatz

der Applikation 

(auch unbeschriftet)
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GEPLANTE EINREICHUNG ECML/PKDD 25

 Vorstellung des Frameworks deepbench

 Fokus auf multimodale Foundation Models –

Vision/Language Modelle welche per Prompt an eine 

Aufgabenstellung angepasst werden

 Semiautomatische Konfiguration des Benchmarks 

mit einer reinen textuellen Beschreibung der 

Anwendung
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ZUSAMMENFASSUNG

Erik.Rodner@htw-berlin.de

Thanks to David Brodmann, Rudolf Hoffmann, Mario Koddenbrock, Marvin Grimm

• Datenaufbereitung und Entwicklung eines Annotationstools

• Parallel: Weiterentwicklung eines Dashboards zur Robustheitsanalyse

von ML-Modellen (spezielle multimodale Modelle)

mailto:Erik.Rodner@htw-berlin.de
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